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PADA MOTOR LISTRIK




Pembebanan motor listrik

 Motor mempunyai efisiensi tertinggi saat berbeban 80 %
s/d 85% beban penuh

Rangkaian ekivalen motor induksi 3-fasa per fasa
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Torsi maksimum
motor induksi
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Optimalisasi Pembebanan
Transformator

Rangkaian Hubungan 3-fasa
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1) Hubungan bintang (Y) 2) Hubungan delta
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Rangkaian Tiga Fasa

Sistem dihubungankan Wye

Titik netral di-tanahkan

Tegangan 3-fasa mempunyai
magnitudo yg sama.

Perbedaan fasa antar tegangan
adalah 120°.

V.=|V| £0°=V
Viu=|V| £-120°

V.=|V| £-240°
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Rangkaian Tiga Fasa

Sistem dihubungkan Wye

e Tegangan LINE to LINE berbeda @
dg tegangan FASA Y

—an
%
Vab: Van - Vbn = \/g Vanl + 300 ‘/@//Q’“\@\lb_—)
Ven

Vbc: Vbn - Vcn = \/g Vbn Z-90°

V.=V_-V_=J3V_/+150

Besar Tegangan LINE to LINE adalah \3

tegangan FASA (rms)
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Rangkaian Tiga Fasa

Sistem Wye Berbeban

e Impedansi beban adalah Z,, Z,, Z

* Setiap sumber tegangan mensuplai Ven z
ARUS LINE ke beban. _6 2 AYVLAAAL
* Arus dinyatakan sebagai: y v 7l
S Y
b b
Yo Ve poYa 0 _@V;_fw\;/)\/l\b/x
Za Zb Zc Mm —Ca M@ . -
« Pada sistem mengalir ARUS KE- O— MLJ\)/\IN
TANAH sebesar: <

I,=1,+1I, +1I, —
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Rangkaian Tiga Fasa

Sistem Wye Berbeban

Jika BEBAN SETIMBANG (Z,=7,, =

Z.) maka: Yan Z
Q22— ANV
— L
I,=1 +I +I =0 )

Dlam hal ini rangkaian ekivalen satu
fasa dapat digunakan (fasa a, sebagai
contoh)

Fasa b dan c di-’hilangkan”
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Rangkaian Tiga Fasa

Sistem Terhubung Delta

e Sistem hanya punya satu macam
tegangan, yakni LINE to LINE

(Vir)
* Sistem mempunyai dua arus : B z.
— Arus LINE 2 —— BN |
_ Arus FASA Yl [Ve _
b b =
b —— [ 5 YV L/ VV\_
 Arus FASA adalah: R |
\ \% \ Yoe i
I — __ab I — __bc I = be v _—Q’ ¢ Z_g
ab Z., be Z. be Z. . Y Y LA




Rangkaian Tiga Fasa

Sistem Terhubung Delta
Arus LINE :
Ia= Iab_ Ica lg
a — R
=1, 1, |
Ic = Ica_ Ib( \—/_b Za_g/ / -
b
 Pada beban setimbang: V., | I lpe — >
H Ve [ T= ¢ vyl
_ o °
L=+31,/-30 . e,







