SATUAN ACARA PERKULIAHAN
( SAP )

Mata Kuliah 	:  Dinamika Teknik
Kode 		:  MES 4312 
Semester	:  IV
Waktu		:  2 x 2x 50 Menit
Pertemuan	:  13 dan 14 

A. Kompetensi
1. Utama
Mahasiswa dapat memahami analisa dinamis pada suatu mekanisme
2. Pendukung 
· Mahasiswa dapat memahami Pengertian gaya dinamis
· Mahasiswa dapat memahami langkah analisa gaya dinamis
· Mahasiswa dapat memahami analisa gaya dinamis mekanisme batang empat penghubung
· Mahasiswa dapat memahami analisa gaya dinamis Mekanisme engkol luncur
· Mahasiswa dapat memahami analisis gaya statis dan gaya inersia yang terpisah
B. Pokok Bahasan
Analisa dinamis pada suatu mekanisme

C. Sub Pokok Bahasan
1. Pengertian gaya dinamis
2. Langkah analisa gaya dinamis
3. Analisa gaya dinamis mekanisme batang empat penghubung
4. Analisa gaya dinamis Mekanisme engkol luncur 
5. Analisis gaya statis dan gaya inersia yang terpisah

D. Kegiatan Belajar Mengajar

	Tahapan Kegiatan
	Kegiatan Pengajaran
	Kegiatan Mahasiswa
	Media & Alat Peraga

	Pendahuluan
	1. Menyampaikan review materi sebelumnya.
2. Menjelaskan ruang lingkup materi perkuliahan yang akan dipelajari
	Mendengarkan dan memberikan komentar
	· Notebook
· LCD
· spidol
· whiteboard


	Penyajian
	1. Menjelaskan pengertian gaya dinamis
2. Menjelaskan langkah analisa gaya dinamis batang 
3. Menjelaskan analisa gaya dinamis mekanisme batang empat penghubung
4. Menjelaskan analisa gaya dinamis mekanisme engkol luncur
5. Menjelaskan analisis gaya statis dan gaya inersia yang terpisah
	Memperhatikan, mencatat dan memberikan komentar. Mengajukan pertanyaan.
	· Notebook
· LCD
· spidol
· whiteboard


	Penutup
	1. Memberikan pertanyaan kepada mahasiswa.
2. Menyampaikan kesimpulan materi.
3. Mengingatkan kewajiban mahasiswa untuk pertemuan selanjutnya.
	Memberikan komentar.
Mengajukan dan menjawab pertanyaan.
	· Notebook
· LCD
· spidol
· whiteboard




E. Evaluasi
1. Pertanyaan tidak langsung
Meminta kepada mahasiswa untuk memberikan komentar tentang analisa gaya dinamis dalam mesin.
2. Pertanyaan  Langsung
3. Kunci jawaban
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