RENCANA PROGRAM DAN KEGIATAN PEMBELAJARAN SEMESTER
(RPKPS)

1. Nama Mata Kuliah 	: Dinamika Teknik
2. Kode/SKS 		: MES 4312 / 2 SKS
3. Semester  		: Genap
4. Sifat Mata Kuliah  	: Wajib 
5. Prasyarat   		: Fisika Dasar, Statika Struktur, Mekanika 
                                   Kekuatan   Material,  dan Kinematika

6. Deskripsi Singkat Mata Kuliah
Mata kuliah ini akan memberikan pengetahuan tentang pergerakan-pergerakan suatu mesin dan komponennya. Fokusnya seputar masalah kecepatan dan percepatan link suatu mesin atau mekanisme secara analisis dengan mempertimbangkan darimana asal pergerakan tersebut diperoleh. 
 Matakuliah ini diberikan pada semester 4 dan bersifat wajib bagi seluruh mahasiswa jurusan Teknik Mesin Strata 1.

7. Tujuan Pembelajaran
Setelah mengikuti perkuliahan ini mahasiswa diharapkan memiliki kompetensi tentang  konsep-konsep Kinematika - Dinamika dan  dapat menerapkan dalam perancangan teknik

8. Outcome pembelajaran :
a. Knowledge and Understanding
1. Memahami konsep dasar kinematika dan Dinamika: Kecepatan dan percepatan: gerak relative, diagram  kinematis, penerapan persamaan kecepatan dan percepatan relative; mekanisme ekuivalen; Dinamika: gaya statis dalam mesin, gaya inersia, analisa dinamis, penyeimbangan massa-massa berputar, penyeimbangan massa bolak-ballik dalam satu bidang; roda daya
2. Memahami analisis statis dan besar gaya-gaya yang terjadi akibat gerak utama mekanisme
3. Memahami analisis dinamik atau penentuan gaya-gaya inersia dan akibatnya terhadap keselamatan serta memenuhi persyaratan operasional mekanisme.
b. Intellectual Skill
1. Mahasiswa mampu menjelaskan konsep dasar Kinematika dan dinamika
2. Mahasiswa mampu melakukan  analisis statis dan besar gaya-gaya yang terjadi akibat gerak utama mekanisme.
3. Mahasiswa mampu melakukan analisis dinamik atau penentuan gaya-gaya inersia dan akibatnya terhadap keselamatan serta memenuhi persyaratan operasional mekanisme.
c. Practical Skills
Practical skills akan didapatkan mahasiswa melalui tugas kuliah dan praktikum fenomena dasar mesin.

9. Materi Pembelajaran
a. Rencana perkuliahan, review konsep dan lingkup kinematika dan dinamika
b. Penerapan Percepatan Relatif
1. Mekanisme engkol luncur
2. Mekanisme empat penghubung
3. Mekanisme mesin Powell
4. Mekanisme penghubung apung
c. Persamaan Coriolis
1. Komponen percepatan Coriolis
2. Komponen Coriolis dari percepatan
3. Analisis percepatan mekanisme penyerut
d. Mekanisme ekuivalen
a. Pengertian mekanisme ekuivalen
b. Kasus-kasus mekanisme ekuivalen
e. Statika Grafis
1. Persamaan keseimbangan 
2. Gaya sebagai vektor
3. Kopel
4. Gaya tak sejajar dalam keseimbangan
5. Gaya paralel, gaya sejajar dan resultannya
6. Anggota dua gaya
f. Gaya statis dalam mesin
1. Pengertian gaya statis
2. Pemindahan gaya dalam suatu mesin melalui roda gigi dan pena
3. Mekanisme engkol luncur
4. Mekanisme empat penghubung 
5. Mekanisme pres
g. Analisa Gaya Inersia
1. Gaya dalam gerak bidang 
2. Gaya inersia batang
3. Mekanisme engkol luncur
4. Mekanisme empat penghubung
5. Penentuan momen inersia massa
h. Analisa dinamis suatu Mekanisme
1. Pengertian gaya dinamis
2. Langkah analisa gaya dinamis
3. Analisa gaya dinamis mekanisme batang empat penghubung
4. Analisa gaya dinamis Mekanisme engkol luncur 
5. Analisis gaya statis dan gaya inersia yang terpisah
I. Analisa roda daya (flywheel)
1. Pengertian roda daya
2. Koefisien Fluktuasi kecepatan
3. Massa roda daya
4. Ukuran roda daya


10.  Jadual Kegiatan Mingguan

	Minggu
Ke-
	Topik 
(Pokok Bahasan)
	Metode Pembelajaran
	Estimasi Waktu (Menit)
	Media

	1
	2
	3
	4
	5

	1
	Pendahuluan 
· Rencana perkuliahan
· review konsep dan lingkup dinamika
	Ceramah,
Diskusi Kelas
	1 x 2 x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	2
	Penerapan Percepatan Relatif
· Mekanisme engkol luncur 
· Mekanisme empat penghubung

	   Ceramah,
Diskusi Kelas 

	1 x 2 x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	3
	Penerapan Percepatan Relatif 
· Mekanisme mesin Powell
· Mekanisme penghubung apung
	Ceramah,
Diskusi Kelas
	1 x 2 x 50’
	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	4
	Persamaan Coriolis
· Komponen percepatan Coriolis
· Analisis percepatan mekanisme penyerut

	Ceramah,
Diskusi Kelas

	1 x 2 x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	5
	Mekanisme ekuivalen
· Pengertian mekanisme ekuivalen
· Kasus-kasus mekanisme ekuivalen
	Ceramah,
Diskusi Kelas 

	1 x 2 x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	6
	Statika Grafis
· Persamaan keseimbangan 
· Gaya sebagai vektor
· Kopel
· Gaya tak sejajar dalam keseimbangan

	Ceramah,
Diskusi Kelas 

	1x 2 x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	7
	Statika Grafis 
· Gaya paralel, gaya sejajar dan resultannya
· Anggota dua gaya

	Ceramah,
Diskusi Kelas 

	1 x 2 x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	8
	UJIAN TENGAH SEMESTER

	9
	
Gaya statis dalam mesin
· Pengertian gaya statis
· Pemindahan gaya dalam suatu mesin melalui roda gigi dan pena
· Mekanisme engkol luncur
	

Ceramah,
Diskusi Kelas 

	1 x 2x 50’

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	10
	Gaya statis dalam mesin
· Mekanisme empat penghubung
· Mekanisme pres
	Ceramah,
Diskusi Kelas  

	1x 2 x 50’ 

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	11
	Analisis Gaya Inersia
· Gaya dalam gerak bidang 
· Gaya inersia batang
	Ceramah,
Diskusi Kelas  

	1x 2 x 50’ 

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	12
	Analisis Gaya Inersia
· Mekanisme engkol luncur
· Mekanisme empat penghubung
· Penentuan momen inersia massa
	Ceramah,
Diskusi Kelas  

	1x2 x 50’ 

	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	13
	Analisa dinamis suatu mekanisme
· Pengertian gaya dinamis
· Langkah analisa gaya dinamis
· Analisa gaya dinamis mekanisme batang empat penghubung
	Ceramah,
Diskusi Kelas 
	1 x 2 x 50’
	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	14
	Analisa dinamis suatu mekanisme
· Analisa gaya dinamis Mekanisme engkol luncur 
· Analisis gaya statis dan gaya inersia yang terpisah
	Ceramah,
Diskusi Kelas 
	1 x 2 x 50’
	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	15
	Analisa roda daya (flywheel)
· Pengertian roda daya
· Koefisien Fluktuasi kecepatan
· Berat roda daya
· Ukuran roda daya

	Ceramah,
Diskusi Kelas 
	1 x 2 x 50’
	· Notebook
· LCD
· Spidol
· whiteboard

	16
	UJIAN AKHIR SEMESTER



11. Evaluasi hasil pembelajaran
Evaluasi hasil pembelajaran pada mata kuliah dinamika teknik dilakukan dengan berbagai item sbb.
1. Penilaian terhadap tugas 
2. Penilaian terhadap quis
3. Mengadakan ujian tengah semester. 
4. Mengadakan ujian akhir semester.

Pembobotan komponen penilaian

	Komponen
	Bobot

	Tugas
	35 %

	Quis
	10 %

	Ujian Tengah Semester
	20 %

	Ujian Akhir Semester
	25 %

	Presensi >=10
	10 %











Ketentuan skor untuk penilaian akhir
	No
	Nilai Mahasiswa
	Rentang Skor 

	1
	A
	80 – 100

	2
	B
	65 – 79

	3
	C
	55 – 64

	4
	D
	45 – 54

	5
	E
	< 45




12.  Referensi
1. Holowenko dan Cepy Prapto (1992). Dinamika permesinan, Jakarta: Erlangga
2. Martin, GH dan Setiyobakti (1984). Kinematika dan Dinamika Teknik., Jakarta: Erlangga
3. Hinkle (1960), Kinematics of Mechines. Prentice Hall
4. Beer & Johnston. (1976). Mechanics of Engineer-Dynamics. McGraw-Hill
5. Meriam & Krainge (1998). Engineering Mechanics. New York: Wiley.
Dinamika Teknik – FTI ITP
	

