


KATA PENGANTAR

Mekatronika (mechatronics) berasal dari kata "mecha" yang berarti mechanical
engineering atau teknik mesin dan "tronics™ yang berarti elektronika. Ilmu mekatronika
adalah sebuah cabang ilmu teknik yang menyatukan ilmu teknik mesin dan ilmu teknik
elektro yang mencakup pengembangan integrasi antara keduanya dengan ilmu komputer
kedalam proses produksi. Hasil dari penggabungan ini menghasilkan beberapa ilmu
yang potensial diantaranya ilmu yang berhubungan dengan pengaturan atau control
dan teknologi pengukuran.

Sekarang kita sering melihat di sekeliling kita barang-barang mekatronik seperti
robot, mesin bubut CNC, kamera digital, printer dan lain sebagainya. Jika dibandingkan
dengan gerakan mesin konvensional maka gerakan mesin berbasis mekatronika lebih
bersifat fleksibel dan lebih memiliki kecerdasan. Hal ini dimungkinkan karena
memanfaatkan kemajuan iptek micro-electronics. Bantuan micro-electronics mesin
dapat bergerak dengan lebih cerdas. Jika seseorang memberikan sebuah perintah, lalu
semua dapat dipasrahkan ke mesin yang dapat bergerak secara otomatis. Ini sangat
membantu menciptakan mesin atau alat yang praktis dan mudah digunakan. Sehingga
sumber daya pada manusia seperti waktu dan otak dapat dipakai untuk pekerjaan yang
lain untuk lebih menciptakan nilai tambah.

Tujuan penulisan buku ini adalah memberikan gambaran beberapa aspek
keilmuan yang terkait sebagai penunjang teknologi mekatronika, jenis-jenis peralatan
mekatronika serta aplikasinya baik untuk keperluan rumah tangga maupun keperluan
industri. Selain ini itu buku ini juga dilengkapi aplikasi sederhana tentang perancangan
divais maupun software mekatronika.

Buku ini ditujukan untuk mahasiswa yang sedang menyelesaikan studinya
dibidang teknik mesin dan terutama kepada mereka yang yang akan memilih teknologi
industry sebagai bidang provesinya. Selain itu buku ini akan bermanfaat juga untuk
bagi para sarjana teknik atau pihak-pihak lain yang memerlukannya. Buku ini disiapkan
untuk Mata Kuliah Pengatar Mekatronika yang diberikan di Jurusan Teknik Mesin
Progam D-I11l Fakultas Teknologi Industri-Institut Teknologi Padang.

Penulis menyadari bahwa buku ini belum sempurna, karena itu kritikan dan
saran-saran dari semua pihak untuk kesempurnaan isi dan bahasan buku ajar ini. Akhir
kata penulis mengucapkan terimakasih kepada mahasiswa dan staf pengajar di Jurusan
Teknik Mesin ITP, yang telah banyak membantu penulis dalam menyelesaikan buku ini.

Padang, Maret 2015

Drs. AL, MT
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4. Sifat Mata Kuliah : Wajib

5. Prasyarat . Tidak ada

6. Deskripsi Singkat Mata Kuliah :

Mata kuliah Pengantar Mekatronika memberikan gambaran dan konsep tentang disiplin
ilmu yang terkait dengan mekatronika seperti; mekanika, elektronika dan informatika.
Mekatronika memiliki tiga unsur pendukung, yaitu: teknik software, teknik mesin, dan
teknik elektro. Dengan ketiga unsur itu Mekatronika membangun sebuah cara
memahami dan berpikir untuk mengaplikasikan setiap teknologi yang tersedia di dalam
kegiatan perencanaan, produksi dan pemeliharaan hasil produksi. Model integrasi dalam
konsep mekatronika dapat dianalogikan dengan tubuh manusia. Teknologi software
menyediakan fungsi otak. Teknologi elektro menyediakan fungsi otot dan syaraf.
Teknologi mekanik berperan sebagai kerangka dan alat kerja. Disamping itu mata
kuliah ini juga membahas tentang dasar-dasar pengatahuan ketiga macam pengetahuan
tersebut diintegrasikan sehingga menjadi satu sistem mekatronika. Sebagai sarana untuk
mempertajam pemahaman terhadap konsep mekatronika maka mata kuliah dilengkapi
dengan praktikum apklikasi mekatronika seperti praktikum pengendalian motor DC
dengan motor driver menggunakan divais minimum sistem microcontroller arduino dan
pemrograman nya dengan bahasa C.

Tujuan Pembelajaran :

e Memahami konsep dan disiplin ilmu yang terkait dengan sistem mekatronika

e Memahami konsep dan penerapan power suplai pada peralatan mekatronika

e Memahami konsep dan prinsip-prinsip motor DC sebagai actuator penggerak pada
sistem mekatronika

¢ Memahami konsep dan penerapan prinsip-prinsip kendali mekatronika

¢ Memahami konsep dan bahagian-bahagian robotika

e Memahami konsep dan penerapan prinsip-prinsip driver dan pengendali robot

e Memahami konsep dan penerapan prinsip-prinsip microcontroller Arduino sebagai
sebagai sistem kendali terprogram

7. Outcome pembelajaran

1) Memahami konsep dasar Mekatronika sebagai salah satu mata kuliah wajib dan
sebagai pengetahuan dasar bagi seorang mahasiswa Teknik Mesin sebagai bekal
menghadapi dunia kerja.

2) Mahasiswa dapat memahami dasar-dasar pengetahuan, perancangan divais dan
software sistem mekatronika.

3) Mahasiswa mampu membuat pemrograman sistem kendali peralatan mekatronika
sederhana berbasis microcontroller.
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