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1. Untuk sistem berikut ini tentukan kepekaan fungsi alih terhadap K

K
8= 1)

2. Diketahui:

K s+1
G(s)=—— dan H(s)=——
(s) s(s+2) (s) s+3

Tentukan:

a Tipe sistem
b.  c(t)_ bila masukannya undak satuan
C. Kp, K, dan K, untuk K=10

e(t)“ bila masukannya undak satuan, laju satuan dan parabolik satuan
K=10

i

untuk



Jawaban Tugas 6

K
G(s) = s(s+2)
s+1

M=
_ K(s+1)
GOHE) = 6 +3)
K
_ Gy s+ K(s+3) 19
[+Ge)Hs) |, K st s(s+2)s+3)+K(s+1)
s(s+2) s+3
Kepekaan TF terhadap K
g K dT K dT dG
* T dK T dG dK
K 1 |
Sl = .
® G(s) ((1+G(S)H(s))3 )(s(s+2))
1+ G(s)H(s)
K |

Sk =—¢ a K+1)  s(s+2)
s(s +2) s(s+2)(s+3)
1
N K(s+1)
s(s+2)(s+3)
ST — s°+5s°+ 6
* 4557+ (6+K)s + K

Sy =

2.

G(s) =~

s(s+2)

s+1
HE)=33
G(s)H(s) = K(s+1)

s(s+2)(s+3)



a.  Sistem tipe |
b.  Untuk c(t)_

e(t),, = limsC(s) = lims GO prsy=lims— o 1
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e.  Untuk masukan undak satuan diperoleh

e(t), = Lo =0

+K, 1+

Untuk masukan laju satuan diperoleh
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e(t), =—=—=0.60
® K 10

Untuk masukan parabolik diperoleh
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= —=200
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